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■PLD10/15-70 ■PLD20/30-70

項　目 単位 PLD10 PLD15

1000 1500

車
両
重
量
変
化
 

(STD)

kg

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kW

C 560

B

A

610

260

D 510 210

410

360

660 360

310

510

460

表示記号 
※ 

※ 

W1
フォーク外巾 フォーク内巾 

W2
輪　距 
W3

仕　様 

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池 STD 

（24V） OPT 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ウレタン 

ドライブ 

 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　大容量バッテリー(201Ah/5HR) 

　　定置式充電器／CS仕様 

ウレタン STD

OPT（CS） ウレタンラグ 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

1.6

ソリッド

4.5

2.3

インバータ制御

φ６５×９４ ２個

φ１０２ｘ６３　　２個 

2.5

1.0

2.7 3.0

165

G

φ２３５×１２０ １個

G-15

G+30

201

4.5

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

項　目 単位 PLD20 PLD30

2000 3000

車
両
重
量
変
化
 

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

kW

仕　様 

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池（24V） 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ウレタン 

ドライブ 
 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　定置式充電器／CS仕様 

 

ウレタン STD

OPT（CS） ウレタンラグ 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

ソリッド

4.5

2.5

インバータ制御 

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.0

3.0 4.0

201 250

1.6 2.1

φ８３×１０７　２個 φ８３×７５　４個

G

φ２３５×１２０　１個

G-15

4.5

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

09

13

15 1525

07  762

10(STD)

12

表示番号 
※※ 

※※ 

フォーク長さ 
L

全長 
M

軸　距 
N

旋回半径 
R Ｇ　車両重量 

 915

1068

1220

1372

1423

1576

1729

1881

2033

2186

550

555

560

565

570

575

1008

1161

1314

1466

1618

1771

1100

1250

1405

1560

1710

1865

PLD10/15

(STD)

B

A

555

680 330

205

505

380

表示記号 
W1

フォーク外巾 フォーク内巾 
W2

輪　距 

W3

620 685

630

640

650

660

695

705

715

725

1579

1732

1884

2036

2189

1680

1833

1985

2137

2290

1164

1317

1469

1621

1774

1265

1418

1570

1722

1875

1285

1435

1585

1735

1890

1385

1535

1685

1835

1990

09

13

15

1068

1220

1372

1525

 915

10

12(STD)

表示番号 フォーク長さ 
L Ｍ　　全長 Ｎ　　軸距 Ｒ　旋回半径 Ｇ　車両質量 

PLD20 PLD30PLD20 PLD30PLD20 PLD30PLD20 PLD30

二面図 二面図 

ウォーキータイプ 1000kg～3000kg　積 
15
0

W
2

15
0

W
3

W
1

L

21
5 30

5° 

12
90

12
30

5°
 

74° 

70
0

N190
M

80
0

Ｒ（リフトアップ
時
） 

225

73
0

15
0

65

57
0

136

ブレーキング角 

走行時ハンドル操作角 

ブレーキング角 

231162

フォーク立上りに必要な寸法 フォーク立上りに必要な寸法 

225

73
0

53
0

30

5° 

12
90

12
30

5°
 

74° 

70
0

W
3

W
2

17
5

17
5

W
1

N190
M

110

83
15
0

23
3

L

190 110
PLD30

PLD30

Ｒ（リフトアップ時） 

80
0

ブレーキング角 

ブレーキング角 

走行時ハンドル操作角 

254 311

PLD30PLD20

151 95
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■PLD10/15S-70 ■PLD20/30S-70

項　目 単位 PLD10 PLD15

1000 1500

車
両
重
量
変
化
 

(STD)

kg

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kW

C 560

B

A

610

260

D 510 210

410

360

660 360

310

510

460

表示記号 
※ 

※ 
W1

フォーク外巾 フォーク内巾 
W2

輪　距 
W3

仕　様 

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池 STD 

（24V） OPT 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ウレタン 

ドライブ 

 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　大容量バッテリー(201Ah/5HR) 

　　定置式充電器／CS仕様 

STD

OPT（CS） 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

1.6

ソリッド

4.5

2.3

インバータ制御

φ６５×９４ ２個

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.0

2.7 3.0

165

G

φ２３５×１２０ １個

G-15

G+30

201

4.5

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

項　目 単位 PLD20 PLD30

2000 3000

車
両
重
量
変
化
 

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

kW

仕　様 

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池（24V） 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ウレタン 

ドライブ 
 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　定置式充電器／CS仕様 

 

ウレタン STD

OPT（CS） ウレタンラグ 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

ソリッド

4.5

2.5

インバータ制御 

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.0

3.0 4.0

201 250

1.6 2.1

φ８３×１０７　２個 φ８３×７５　４個

G

φ２３５×１２０　１個

G-15

4.5

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

09

13

15 1525

07   762

10(STD)

12

表示番号 
※※ 

フォーク長さ 
L

（ステップ使用） 
M  全長 

軸　距 
N

（ステップ使用） 
R  旋回半径 Ｇ　車両重量 

  915

1068

1220

1372

1899

2052

2205

2357

2509

2662

（ステップ未使用） 
M1  全長 

1504

1657

1810

1962

2114

2267

580

585

590

595

600

605

1008

1161

1314

1466

1618

1771

1580

1730

1880

2035

2185

2335

（ステップ未使用） 
R1  旋回半径 

1215

1360

1510

1660

1810

1960

PLD10/15

(STD)

B

A

555

680 330

205

505

380

表示記号 
W1

フォーク外巾 フォーク内巾 
W2

輪　距 

W3

二面図 二面図 

サブステップタイプ（ミドルマウントハンドル） 1000kg～3000kg　積 

09

13
15

1068
1220
1372
1525

 915
10

12

※※ 

PLD20 PLD30
2055 2156
2208
2360
2512
2665

2309
2461
2613
2766

PLD20 PLD30PLD30PLD20PLD30PLD20PLD30PLD20PLD30PLD20
1660
1813
1965
2117
2270

1761
1914
2066
2218
2371

1164
1317
1469
1621
1774

1265
1418
1570
1722
1875 24652365

2215 2315
21602060

1910 2010
18601760

20901990
1840 1940

1540 1640
14901390

17901690

Ｇ　車両重量 

PLD20/30
旋回半径 旋回半径 軸　距 全長 全長 フォーク 

長さ 表示番号 

650
660
670
680
690

715
725
735
745
755

(STD)

（ステップ使用） （ステップ使用） （ステップ未使用） （ステップ未使用） 

ML M1 N R R1

ウレタン 

ウレタンラグ 

30

W
3

W
2

17
5

17
5

W
1

N190

11083
15
0

23
3

L

80
0

190 110
PLD30

PLD30

R1

R

１
６
５
～
１
８
５
 

M1

M

（リフトアップ時） 

（リフトアップ時） 

73
0

53
0

61
0

306 395
210

5° 
74° 

5°
 

68
0
11
60 12
20

ブレーキング角 

走行時ハンドル操作角 

ブレーキング角 

フォーク立上りに必要な寸法 

PLD30PLD20

254 311151 95

15
0

W
2

15
0

W
3

W
1

L

73
0

53
0

R1
R

35
１
６
５
～
１
８
５
 

N

M
M1

190
136

21
5

80
0

（リフトアップ時） 

（リフトアップ時） 

61
0

306 395
210

5° 
74° 

5°
 

68
0
11
60 12
20

65
15
0

ブレーキング角 

ブレーキング角 

走行時ハンドル操作角 

フォーク立上りに必要な寸法 

231162
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■PLD10/15S-70 ■PLD20/30S-70

項　目 単位 PLD10 PLD15

1000 1500

車
両
重
量
変
化
 

(STD)

kg

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kW

C 560

B

A

610

260

D 510 210

410

360

660 360

310

510

460

表示記号 
※ 

※ 

W1
フォーク外巾 フォーク内巾 

W2
輪　距 
W3

仕　様 

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池 STD 

（24V） OPT 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ウレタン 

ドライブ 

 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　大容量バッテリー(201Ah/5HR) 

　　定置式充電器／CS仕様 

STD

OPT（CS） 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

1.6

ソリッド

4.5

2.3

インバータ制御

φ６５×９４ ２個

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.0

2.7 3.0

165

G

φ２３５×１２０ １個

G-15

G+30

201

4.5

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

項　目 単位 PLD20 PLD30

2000 3000

車
両
重
量
変
化
 

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

kW

仕　様 

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池（24V） 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ウレタン 

ドライブ 
 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　定置式充電器／CS仕様 

 

ウレタン STD

OPT（CS） ウレタンラグ 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

ソリッド

4.5

2.5

インバータ制御 

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.0

3.0 4.0

201 250

1.6 2.1

φ８３×１０７　２個 φ８３×７５　４個

G

φ２３５×１２０　１個

G-15

4.5

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

09

13

15 1525

07   762

10(STD)

12

表示番号 
※※ 

フォーク長さ 
L

（ステップ使用） 
M  全長 

軸　距 
N

（ステップ使用） 
R  旋回半径 Ｇ　車両重量 

  915

1068

1220

1372

1899

2052

2205

2357

2509

2662

（ステップ未使用） 
M1  全長 

1504

1657

1810

1962

2114

2267

580

585

590

595

600

605

1008

1161

1314

1466

1618

1771

1580

1730

1880

2035

2185

2335

（ステップ未使用） 
R1  旋回半径 

1215

1360

1510

1660

1810

1960

PLD10/15

(STD)

B

A

555

680 330

205

505

380

表示記号 
W1

フォーク外巾 フォーク内巾 
W2

輪　距 

W3

二面図 二面図 

サブステップタイプ（トップマウントハンドル） 1000kg～3000kg　積 

09

13
15

1068
1220
1372
1525

 915
10

12

※※ 

PLD20 PLD30
2055 2156
2208
2360
2512
2665

2309
2461
2613
2766

PLD20 PLD30PLD30PLD20PLD30PLD20PLD30PLD20PLD30PLD20
1660
1813
1965
2117
2270

1761
1914
2066
2218
2371

1164
1317
1469
1621
1774

1265
1418
1570
1722
1875 24652365

2215 2315
21602060

1910 2010
18601760

20901990
1840 1940

1540 1640
14901390

17901690

Ｇ　車両重量 

PLD20/30
旋回半径 旋回半径 軸　距 全長 全長 フォーク 

長さ 表示番号 

650
660
670
680
690

715
725
735
745
755

(STD)

（ステップ使用） （ステップ使用） （ステップ未使用） （ステップ未使用） 

ML M1 N R R1

ウレタン 

ウレタンラグ 

15
0

W
2

15
0
W
3

W
1

L

73
0

53
0

R1
R

35

N

M
M1

190
136

21
5

（リフトアップ時） 

（リフトアップ
時
） 

61
0

306 395

210

3° 

46° 

24° 

13
75

13
10

10
40

ブレーキング角 

走行時ハンドル操作角 

ブレーキング角 

１６
５
～
１８
５
 

81
5

65
15
0

フォーク立上りに必要な寸法 

231162

W
3
W
2

17
5

17
5

W
1

83
15
0
23
3

L

190 110
PLD30

PLD30

R1

R

（リフトアップ時） 

（リフトアップ時） 

73
0

53
0

61
0

3°
 

46°
 

13
75

13
10

ブレーキング角 

走行時ハンドル操作角 

ブレーキング角 

24° 

10
40

35

306N190
210110

M
M1

395 １
６
５
～
１
８
５
 81
5

フォーク立上りに必要な寸法 
PLD30PLD20

254 311151 95
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09

13

15 1525

07  762

10(STD)

12

表示番号 
※※ 

フォーク長さ 
L

全長 
M

軸　距 
N

旋回半径 
R Ｇ　車両重量 

 915

1068

1220

1372

1865

2018

2171

2323

2475

2628

630

635

640

645

650

655

1465

1618

1771

1923

2075

2228

1545

1695

1850

2000

2150

2305

PLD10/15

※ 

(STD)

B

A

555

680 330

205

505

380

表示記号 
W1

フォーク外巾 フォーク内巾 
W2

輪　距 

W3

※※ 

710 780

720

730

740

750

790

800

810

820

2021

2174

2326

2478

2631

2122

2275

2427

2579

2732

1621

1774

1926

2078

2231

1722

1875

2027

2179

2332

1725

1875

2030

2180

2335

1825

1975

2130

2280

2435

09

13

15

1068

1220

1372

1525

 915

10

12(STD)

表示番号 フォーク長さ 
L Ｍ　　全長 Ｎ　　軸距 Ｒ　旋回半径 Ｇ　車両質量 

PLD20 PLD30PLD20 PLD30PLD20 PLD30PLD20 PLD30

二面図 二面図 

■PLD10/15R-70 ■PLD20/30R-70

センターライダータイプ（R） 

(STD)

C 560

B

A

610

260

D 510 210

410

360

660 360

310

510

460

表示記号 
※ W1

フォーク外巾 フォーク内巾 
W2

輪　距 
W3

項　目 単位 PLD10 PLD15

1000 1500

6.5 6.0

車
両
重
量
変
化
 

kg

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kW

仕　様 

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池 STD 

（24V） OPT 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ウレタン 

ドライブ 

 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　大容量バッテリー(201Ah/5HR) 

　　定置式充電器／CS仕様 

STD

OPT（CS） 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

1.6

ソリッド

7.0

2.3

インバータ制御

φ６５×９４ ２個

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.0

3.02.7

165

G

φ２３５×１２０ １個

G-15

G+30

201

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

項　目 単位 PLD20 PLD30

2000 3000

6.5 6.0

3.0 4.0

車
両
重
量
変
化
 

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

kVA

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kW

仕　様 

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池（24V） 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ウレタン 

ドライブ 

 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　定置式充電器／CS仕様 

ウレタン 

ウレタンラグ 

STD

OPT（CS） 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

1.6 2.1

ソリッド

7.0

2.5

インバータ制御

φ８３×７５  ４個

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.6

201

G

φ２３５×１２０ １個

G-15

250

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

1000kg～3000kg　積 

ウレタン 

ウレタンラグ 

15
0

W
2

15
0

W
3

W
1

L

21
5 35

N190

80
010
80

12
0

13
55

11
25 14
25

30°
 

40
°
 

210

Ｒ（リフトアップ時） 

M

73
0

15
0

65

53
0

136

走行時ハンドル操作角 

ブレーキング角 

走行時ハンドル操作角 

ブレーキング角 

フォーク立上りに必要な寸法 

231162

210

73
0

53
0

35

W
3
W
2

17
5

17
5

W
1

N
M

83
15
0

23
3

L

80
0

190
110

14
0

13
55

11
25 14
25

30°
 

40
°
 

11
00

Ｒ（リフトアップ時） 

フォーク立上りに必要な寸法 

31195
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1525 2186 1469 492 1560 605

二面図 二面図 

■KLD20/30-70■KLD10/15-70

ウォーキータイプ 

仕　様 仕　様 

1000kg～3000kg　積 

項　目 単位 KLD10 KLD15

1000 1500

車
両
重
量
変
化
 

(STD)

kg

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kW

B

A

510

610 460

360

表示記号 
※ W1

フォーク外巾 輪　距 
W2

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池 STD 

（24V） OPT 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ラバー 

ドライブ 

 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　大容量バッテリー(201Ah/5HR) 

　　定置式充電器／CS仕様 

ウレタン STD

OPT（CS） ウレタンラグ 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

1.6

ソリッド

4.5

2.3

インバータ制御

φ１４０×１００　２個 

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.0

2.7 3.0

165

G

φ２３５×１２０　１個 

G-15

G+30

201

4.5

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

09

13

07   762

10(STD)

12

表示番号 
※※ 

プラットフォーム長さ 
L

全長 
M

軸　距 
N

リヤオーバーハング 
N1 Ｇ　車両重量 

  915

1068

1220

1372

1423

1576

1729

1881

2033

1011

1163

1163

1316

1316

187

188

341

340

492

旋回半径 
R

1110

1260

1260

1410

1410

565

575

580

590

595

KLD10/15

項　目 単位 KLD20 KLD30

2000 3000

車
両
重
量
変
化
 

(STD)

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

kW

B

A

570

660 380

358

表示記号 
※ W1

フォーク外巾 輪　距 
W2

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池（24V） 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ウレタン 

ドライブ 

 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　定置式充電器／CS仕様 

ウレタン STD

OPT（CS） ウレタンラグ 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

1.6 2.1

ソリッド

4.5

2.5

インバータ制御

φ１４０×１５２　２個 

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.0

3.0 4.0

201 250

G

φ２３５×１２０　１個 

G-15

4.5

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

10

15

09  915

12(STD)

13

表示番号 
※※ プラット 

フォーム 
長さ 

L
全　長 軸　距 
M

KLD20

N
リヤオーバー 
ハング 

N1 Ｇ 
車両重量 

R
旋回半径 

1068

1220

1372

1525

1579

1732

1884

2036

2189

1166

1319

1319

1319

1623

KLD30

1267

1420

1420

1420

1724

KLD20 KLD30

1680

1833

1985

2137

2290

188

KLD20/30

188

340

492

341

KLD20

1290

1440

1440

1440

1740

KLD30

1390

1540

1540

1540

1840

650

665

670

675

700

KLD20

695

710

715

720

745

KLD30

225

73
0

53
0

NN1
136

15
01
50

30
0

W
2

W
1

L

Ｒ（
リフトアップ

時
） 

30

走行時ハンドル操作角 

ブレーキング角 

5° 
ブレーキング角 

12
90

12
30

5° 

74° 

70
0

M

80
0

225

73
0

53
0

30

80
0

走行時ハンドル操作角 

ブレーキング角 

5° 
ブレーキング角 

12
90

12
30

74° 

5° 

70
0

15
01
50

30
0

NN1

M
W
1

W
2

Ｒ（リフトアップ
時
） 

110

L

15
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二面図 二面図 

09

13

15 1525

07   762

10(STD)

12

表示番号 
※※ 

フォーク長さ 
L

（ステップ使用） 
M  全長 

軸　距 
N

（ステップ使用） 
R  旋回半径 Ｇ　車両重量 

  915

1068

1220

1372

1899

2052

2205

2357

2509

2662

（ステップ未使用） 
M1  全長 

1504

1657

1810

1962

2114

2267

595

605

610

620

625

635

1011

1163

1163

1316

1316

1469

1585

1740

1740

1890

1890

2040

リヤオーバーハング 
N1

187

188

341

340

492

492

（ステップ未使用） 
R1  旋回半径 

1220

1365

1365

1515

1515

1665

KLD10/15

■KLD20/30S-70■KLD10/15S-70

サブステップタイプ（ミドルマウントハンドル） 

仕　様 仕　様 

1000kg～3000kg　積 

項　目 単位 KLD10 KLD15

1000 1500

車
両
重
量
変
化
 

(STD)

kg

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kW

B

A

510

610 460

360

表示記号 
※ W1

フォーク外巾 輪　距 
W2

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池 STD 

（24V） OPT 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ラバー 

ドライブ 

 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　大容量バッテリー(201Ah/5HR) 

　　定置式充電器／CS仕様 

STD

OPT（CS） 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

1.6

ソリッド

4.5

2.3

インバータ制御

φ１４０×１００　２個 

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.0

2.7 3.0

165

G

φ２３５×１２０　１個 

G-15

G+30

201

4.5

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

項　目 単位 KLD20 KLD30

2000 3000

車
両
重
量
変
化
 

(STD)

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

kW

B

A

570

660 380

358

表示記号 
※ W1

フォーク外巾 輪　距 
W2

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池（24V） 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ウレタン 

ドライブ 

 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　定置式充電器／CS仕様 

ウレタン STD

OPT（CS） ウレタンラグ 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

1.6 2.1

ソリッド

4.5

2.5

インバータ制御

φ１４０×１５２　２個 

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.0

3.0 4.0

201 250

G

φ２３５×１２０　１個 

G-15

4.5

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

09

13
15

1068
1220
1372
1525

 915
10

12

※※ 

PLD20 PLD30
2055 2156
2208
2360
2512
2665

2309
2461
2613
2766

PLD20 PLD30PLD30PLD20PLD30PLD20PLD30PLD20PLD30PLD20
1660
1813
1965
2117
2270

1761
1914
2066
2218
2371

1166
1319
1319
1319
1623

1267
1420
1420
1420
1724

KLD20/30

188
188
340
492
341 23202220

1920 2020
20201920

1920 2020
18651765

19451845
1545 1645

1545 1645
14951395

16451545

Ｇ　車両重量 

PLD20/30
旋回半径 旋回半径 軸　距 全長 全長 プラット 

フォーム 
長さ 

表示番号 

680
695
700
705
730

725
740
745
750
775

(STD)

（ステップ使用） （ステップ使用） （ステップ未使用） （ステップ未使用） 

ML M1 N
リヤ 

オーバー 
ハング 

N1 R R1

ウレタン 

ウレタンラグ 

73
0

53
0

80
0

15
01
50

30
0

NN1

W
1
W
2

１６
５
～
１８
５
 

35

395

61
0

L

5° 

ブレーキング角 

74° 

走行時ハンドル操作角 

5° 

68
0

11
60

12
20

ブレーキング角 

110 210
306

M
M1

R1

R

（リフトアップ時） 
（リフトアップ時

） 

73
0

53
0

80
0

M1 １６
５
～
１８
５
 

395

35

M

61
0

5° 

ブレーキング角 

74° 

走行時ハンドル操作角 

5° 

68
0

11
60

12
20

ブレーキング角 

NN1
136

15
01
50

30
0

W
2

W
1

R1
（リフトアップ時） 

210
306

（リフトアップ
時
） 

L

R
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二面図 二面図 

表示番号 
※※ 

フォーム長さ 
プラット リヤ 

オーバーハング 

1585

1365

1365

1890

1890

2040

1220

1740

1740

1515

1515

1665

（ステップ使用） （ステップ未使用） （ステップ使用） （ステップ未使用） 

N1

187

188

341

340

492

492

09

13

15

 915

1068

1220

1372

1525

07  762

10(STD)

12

595

605

610

620

625

635

1011

1163

1163

1316

1316

1469

L
全長 
M

軸　距 
N

旋回半径 
R Ｇ　車両重量 

KLD10/15

1899

2052

2205

2357

2509

2662

旋回半径 
R1

1504

1657

1810

1962

2114

2267

全長 
M1

■KLD20/30S-70■KLD10/15S-70

サブステップタイプ（トップマウントハンドル） 

仕　様 仕　様 

1000kg～3000kg　積 

項　目 単位 KLD10 KLD15

1000 1500

車
両
重
量
変
化
 

(STD)

kg

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kW

B

A

510

610 460

360

表示記号 
※ W1

フォーク外巾 輪　距 
W2

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池 STD 

（24V） OPT 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ラバー 

ドライブ 

 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　大容量バッテリー(201Ah/5HR) 

　　定置式充電器／CS仕様 

STD

OPT（CS） 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

1.6

ソリッド

4.5

2.3

インバータ制御

φ１４０×１００　２個 

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.0

2.7 3.0

165

G

φ２３５×１２０　１個 

G-15

G+30

201

4.5

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

項　目 単位 KLD20 KLD30

2000 3000

車
両
重
量
変
化
 

(STD)

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

kW

B

A

570

660 380

358

表示記号 
※ W1

フォーク外巾 輪　距 
W2

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池（24V） 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ウレタン 

ドライブ 

 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　定置式充電器／CS仕様 

ウレタン STD

OPT（CS） ウレタンラグ 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

1.6 2.1

φ１４０×１５２　２個 

ソリッド

4.5

2.5

インバータ制御

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.0

3.0 4.0

201 250

G

φ２３５×１２０　１個 

G-15

4.5

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

リヤ 
オーバーハング （ステップ使用） （ステップ未使用） （ステップ使用） 

2156
2309
2461
2613
2766

1761
1914
2066
2218
2371

1865
2020
2020
2020
2320 1945

1645
1645
1645
1495

プラット 
フォーム長さ 

680
695
700
705
730 775

750
745
740
725

（ステップ未使用） 

KLD20 KLD30KLD20 KLD30

N1

1395
1545

1920
1920
2220

09

13
15

 915
1068
1220
1372
1525

10(STD)
12

1166
1319
1319
1319
1623

全長 
M

軸　距 
N

旋回半径 
R Ｇ　車両重量 

KLD20/30

2055
2208
2360
2512
2665

旋回半径 
R1

1765
1920

1545
1545
1845

1660
1813
1965
2117
2270

188
188
340
492
341

KLD20 KLD30 KLD30KLD20 KLD20 KLD30KLD20/30KLD20 KLD30
1267
1420
1420
1420
1724

L
※※ 

表示番号 

全長 
M1

ウレタン 

ウレタンラグ 

73
0

53
0

81
5

M1

１６
５
～
１８
５
 

395

35

M

61
0

13
75

ブレーキング角 

走行時ハンドル操作角 

ブレーキング角 

3° 

46° 

24° 

13
10

10
40

NN1
136

15
01
50

30
0

W
2

W
1

R1
（リフトアップ時） 

210
306

（リフトアップ
時
） 

L

R

73
0

53
0

15
0
15
0

30
0

NN1

W
1
W
2

１６
５
～
１８
５
 

35

395

61
0

L

3° 

46° 

13
75

13
10

ブレーキング角 

走行時ハンドル操作角 

ブレーキング角 

24° 

10
40

81
5

110 210
306

M
M1

R1

R

（リフトアップ時） 
（リフトアップ時

） 
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二面図 二面図 

■KLD20/30R-70■KLD10/15R-70

センターライダータイプ 

仕　様 仕　様 

1000kg～3000kg　積 

項　目 単位 KLD10 KLD15

1000 1500

6.5 6.0

車
両
重
量
変
化
 

(STD)

kg

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kW

B

A

510

610 460

360

表示記号 
※ W1

フォーク外巾 輪　距 
W2

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池 STD 

（24V） OPT 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ラバー 

ドライブ 

 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　大容量バッテリー(201Ah/5HR) 

　　定置式充電器／CS仕様 

STD

OPT（CS） 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

1.6

ソリッド

7.0

2.3

インバータ制御

φ１４０×１００　２個 

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.0

2.7 3.0

165

G

φ２３５×１２０　１個 

G-15

G+30

201

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

09

13

15 1525

07    762

10(STD)

12

表示番号 
※※ 

プラットフォーム長さ 
L

全長 
M

軸　距 
N

リヤオーバーハング 
N1 Ｇ　車両重量 

   915

1068

1220

1372

1865

2018

2171

2323

2475

2628

1468

1620

1620

1773

1773

1926

187

188

341

340

492

492

旋回半径 
R

1545

1695

1695

1845

1845

2000

650

660

665

675

680

690

KLD10/15

項　目 単位 KLD20 KLD30

2000 3000

6.5 6.0

車
両
重
量
変
化
 

(STD)

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

kW

B

A

570

660 380

358

表示記号 
※ W1

フォーク外巾 輪　距 
W2

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池（24V） 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ウレタン 

ドライブ 

 

キャスタ ウレタン 

車両重量 

　　定置式充電器／CS仕様 

ウレタン STD

OPT（CS） ウレタンラグ 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

1.6 2.1

ソリッド

7.0

2.5

インバータ制御

φ１４０×１５２　２個 

φ１０２ｘ６３　 　２個 

2.5

1.6

3.0 4.0

201 250

G

φ２３５×１２０　１個 

G-15

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

10

15

09   915

12(STD)

13

表示番号 
※※ プラット 

フォーム 
長さ 

L
全　長 軸　距 
M

KLD20

N
リヤオーバー 
ハング 

N1 Ｇ 
車両重量 

R
旋回半径 

1068

1220

1372

1525

2021

2174

2326

2478

2631

1623

1776

1776

1776

2080

KLD30

1724

1877

1877

1877

2181

KLD20 KLD30

2122

2275

2427

2579

2732

188

KLD20/30

188

340

492

341

KLD20

1725

1875

1875

1875

2180

KLD30

1825

1975

1975

1975

2280

760

775

780

785

810

KLD20

800

815

820

825

850

KLD30

ウレタン 

ウレタンラグ 

210

73
0

53
0

35

M

80
011
65 13
55

14
25

30° 

40
° 

11
25

ブレーキング角 

走行時ハンドル操作角 

Ｒ（リフトアップ時） 

NN1
136

15
01
50

30
0

W
2

W
1

L

20
5

210

73
0

53
0

35

80
0

15
01
50

30
0

NN1

M

W
1

W
2

11
65

20
5

14
25

30° 

40
° 

ブレーキング角 

13
55

11
25

走行時ハンドル操作角 

Ｒ（リフトアップ時） 

110

L



二面図 

■PLD10-70-W10Z

仕　様 

1000kg　積 

項　目 単位 

1000kg

kg

kg

kg

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kVA

km/h

s/150mm

kW

Ah/5HR

kW

最大荷重 

走行速度
 負　荷 

 無負荷 

上昇時間
 負　荷 

 無負荷 

 走　行 

電動機 油　圧 

 E P S 

 走　行 

制御方式 油　圧 

 E P S 

蓄電池 STD 

（24V） OPT 

充電器 

（単相100V） 

タイヤ 

ロード ウレタン 

ドライブ ウレタン 

キャスタ ウレタン 

キャスタ［2］ ウレタン 

車両重量 

　　　　　　　　大容量バッテリー(201Ah/5HR) 

　　　　　　　　定置式充電器／CS仕様 

準定電圧自動充電器　（搭載型）

1.6

ソリッド

4.5

2.3

インバータ制御

φ６５ｘ９４　　２個 

φ２３５ｘ１２０　１個 

φ１０２ｘ６３　　２個 

φ６５ｘ４０　　２個 

2.5

1.0

2.7

165

680

-15

+30

201

4.5

0.22

コンタクタ式

チョッパ制御

ビールパレットタイプ 
62
0

21
5 30

190

80
0

15
0

32
0

15
0

47
0

661

1050 901

1951
1536

136

240

R1630
リフトアップ時 

走行時ハンドル操作角 

ブレーキング角 

ブレーキング角 
21
0

74° 

5° 

5° 

12
90

12
30

70
0

リフト 
ダウン時 

1290

19097

キャスタ（２） 

225

73
0

57
0

樹脂パレット用 

R1085

626

71
0

92
12
3

フォーク立上りに必要な寸法 

231162

特殊仕様 

・樹脂パレット用ストッパ及びキャスタ付 

車両重量変化 

 

 

9                                                                                                                                                                       



MEMO

                                                                                                                     　                                             10




	文字校_65701008_H1
	文字校_65701008MJ
	文字校_65701008_H4

